SISTEMA DE POSICIONAMENTO DINAMICO

1RESUMO

O artigo tem como propésito descrever, de
maneira sucinta, o funcionamento do Sistema
de

algumas atividades que dependem do sistema e

Posicionamento  Dindmico, mostrar
listar algumas conclusdes acerca das vantagens
e desvantagens do mesmo.

2 INTRODUCAO

O Sistema de Posicionamento Dinimico
controla, automaticamente, a posi¢do do
navio e o “aproamento” de uma embarcagio,
seu desenvolvimento foi impulsionado pelas
grandes empresas de exploragio de petréleo
em dguas profundas na década de 60. Embora
esse sistema tenha sido criado para plataformas
de perfuragio, outras dreas se desenvolveram
com a criagio desse sistema.

3 FUNCIONAMENTO DO POSICIO-
NAMENTO DINAMICO

Como citado acima, o Sistema de

Posicionamento Dindmico (SPD) ¢ um

sistema que controla, automaticamente,
a posi¢do e a proa de uma embarcagio, se
utilizando de propulsores, thrusters e leme.

Um computador central, utilizando um

revista da marinha 31-10-2018.indd 17

Segundo-Tenente Marco Vinicius Alves Gobatti

modelo matemitico, que tem como varidveis
os sensores de referéncia de posicio (DGPS
e GPS), sensores de vento (Anemdmetros),
sensores de movimento e giroscopios, € o
responsivel pelas correcoes de posicio e
interface com o operador. O sistema ¢ capaz
de conhecer a posi¢io do navio, bem como a
magnitude e diregio das forcas ambientais que
afetam sua posigdo e, com isso, calcular como
os propulsores, thrusters e leme deverdo atuar
para manter a posigdo do navio.
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Figura 1 - Distribuicio de forgas em um
navio com SPD

O SDP pode ser absoluto, onde ¢ utilizado
um ponto fixo como referéncia, a exemplo
da posigio DGPS, ou pode ser relativo, onde
se utiliza como referéncia outro objeto em
movimento, por exemplo, outro navio.
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OPERATIVO

3.1 INTERFACES COM O OPERADOR

Abaixo, a figura 2 ilustra um exemplo de
interface. Podemos observar que o sistema
apresenta ao Operador todas as varidveis
recebidas, a posicio GPS e DGPS, o vento, a
corrente, qual a velocidade (lateral e frontal)
do navio naquele instante e se o sistema estd
conseguindo receber essas informagaes ou nio.
O Operador também tem o controle de qual
a porcentagem dos propulsores, dos zhrusters e
o 4ngulo de leme que o sistema estd usando.
E possivel selecionar os limites de variacdo
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de posi¢io e de proa do navio. Caso sejam
ultrapassados esses limites o sistema alarma,
fornecendo uma maior seguranga na utilizagio
do SDP.

Essas informagdes sio de grande relevancia
porque fazem com que, quem esteja operando
com o SDP, tenha uma real nogio do que
estd acontecendo com o navio e como as
forgas ambientais estdo afetando o seu
posicionamento. De posse dessas informagdes,
o Operador poderd escolher realizar ou nio
algum trabalho marinheiro, ou até mesmo
interromper algum que jd esteja ocorrendo.
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Figura 2 - Tela de apresentagio do SPD.
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4 ATIVIDADES DESEMPENHADAS
POR NAVIOS EQUIPADOS COM
POSICIONAMENTO DINAMICO

As principais atividades exercidas por
navios que possuem o SDP sio: SARSUB,
Suporte nas Operagdes de Mergulho, Suporte
nas Operagdes com Veiculos Remotamente
operados, ~Suprimento de  Plataforma,
Manuscio de Ancoras, Perfuracio e Producio

de Petréleo.
5 CONSIDERACOES FINAIS

O SDP traz uma grande versatilidade,
operacionalidade e seguranca para as fainas
marinheiras, a capacidade de manter o navio
flutuando na vizinhanga de um ponto de
referéncia foi uma grande evolugio para os gff~
shore, principalmente da industria de petréleo.
Apesar de todas as vantagens do SDP, cle
possui algumas desvantagens: alto consumo de
combustivel e custo relativamente alto.
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